Program

8:30 - 9:00

9:00 - 9:20

9:30 -12:00
S1

12:00 - 13:00

13:00 - 14:30

Prezence ucastnikl [Foyer/U51]

Zahdjeni [107/U51]

Prezentace soutéznich praci v jednotlivych sekcich

Aplikovana informatika [107/U51]
Mechatronické a robotické systémy [219/U51]
Softwarové aplikace [220/U51]
Méfici a diagnostické systémy [108/U51]
Automatizace a fizeni systému [119/U51]
Tvaréi ¢innost studentt strednich skol [118/U51]

Obéd [Menza U5]

Vystoupeni sponzory, vyhlaseni vitéza [107/U51]



Sekce S1 - Aplikovana informatika [107/U51]

Odborna komise

Predseda:  prof. Ing. Zuzana Kominkova Oplatkova, Ph.D. (UTB ve Zliné, FAI)

Clenové:  Ing. Martin Hoke (Edhouse s.r.0.)
doc. Ing. David Fojtik, Ph.D. (VSB-TU Ostrava, FS)
Ing. Tomas Kadavy, Ph.D. (UTB ve Zliné, FAI)
Ing. Petr Za&ek, Ph.D. (UTB ve ZIing&, FAI)

Soutézni prace

1 Michal Hudak

2 Jan Smatana

3 David Musil

4 Michal Bojko

5 Jan Beniak

6 Alexandros Belis

7 Ondrej Binar

8 Dmytro Masliak

9 Adam Kopfiva

KeyRealm
Webovy systém pro automatizovany sbér a spravu
vyrobnich dat s vyuZitim PLC v kontextu Priimyslu 4.0

Laboratorni rota¢ni model pro ucely rozpoznavani
predmétu

Méreni primyslové aplikace s vyuzitim sledovani
pohybu oci

Srovnani platforem pro vyvoj vlastnich Al chatbot(
Implementace uloh strojového uceni na mikropocitadi
Raspberry Pi

Rozpoznavani obrazu v algoritmech pro tridici linky

Headset pro virtualni realitu umoznujici vizualizaci a
interakci s virtualnim prostredim

Detekce obrdzk( generovanych Al pomoci spektrdlni
analyzy




Sekce S2 — Mechatronické a robotické systémy [219/U51]

Odborna komise

Predseda:  doc. Ing. FrantiSek Gazdos, Ph.D. (UTB ve Zliné, FAI)
Clenové:  doc. Ing. Lenka Landryova, Ph.D. (VSB-TU Ostrava, FS)
Ing. Daniel Honc, Ph.D. (Univerzita Pardubice, FEl)
Ing. Zdenék Horak (Seznam.cz)

Ing. Tomas Dulik, Ph.D. (UTB ve Zliné, FAI)

Soutézini prace

2 Akshay Kumar Gouni Physical Modelling and Identification of
Manjuanth Mechatronic System

4 Pavel Krucek Zatizeni na vyrobu recyklovaného filamentu z
PET lahvi

6 Jan Teply Tahac letadel

8 Lukas Hajek Vyvoj robotického ramene ovladaného gesty
ruky



Sekce S3 — Softwarové aplikace [220/U51]

Odborna komise

Predseda:  Ing. Miroslav Matysek, Ph.D. (UTB ve Zliné, FAI)
Clenové:  Ing. Tomas Vogeltanz, Ph.D. (UTB ve Zling, FAI)
Ing. David Saur, Ph.D. (UTB ve ZIin&, FAI)
Ing. David Bilnica (Monet +)
Ing. Jolana Skutova, Ph.D. (VSB TU-Ostrava, FS)

Soutézni prace

1 Martin Rusnak

2 Jifi Mygka

3 Jakub Kluz,
Hljeb Sokolov

4  Lukas Starnovsky,
Petr Polach

5 Martin Hrubos

6 Adam Prokop

7 Robin Dostal

8 Karin Zaludova

Navrh funkcie pristupu v pocitacovych hrach pre
hracov s poruchou sluchu

Tvorba komplexnich modifikaci v aplikaci REDKkit
Navrh edukativni herni aplikace pro podporu
spravného tridéni odpadu v univerzitnim prostredi

Generovani 3D budov a interiéru

Interaktivni mapovy ndastroj pro vizualizaci a analyzu
dopravnich dat

SteamTrends, nastroj pro analyzu herniho trhu na
platformé Steam

Zpracovani 3D skenU pro digitalni technickou mapu

Gamifikace kybernetické bezpecénosti: Vyvoj hry pro
edukaci mladeze




Sekce S4 — Méfrici a diagnostické systémy [108/U51]

Odborna komise

Predseda:  Ing. Stanislav Kovaf, Ph.D. (UTB ve Zliné, FAlI)
Clenové:  doc. Ing. Jaromir Skuta, Ph.D. (VSB-TU Ostrava, FS)
Ing. Michaela Mikuli¢ova, Ph.D. (UTB ve Zling, FAI)

Ing. Ludék Koutny (Continental Barum IT Hub)

Ing. Lubomir Macku, Ph.D. (UTB ve Zliné, FAI)

Soutézni prace

1 Jaroslav Zvonicek Diagnostika zdroj(i ruseni z hlediska EMC

2 Anton DZima Pasivna detekcia aktivity mobilnych zariadeni na
zaklade analyzy LTE pdasiem a vedlajsich signalovych
prejavov

3 David Valenta Navrh experimentu pro méreni ucinnosti indukéniho
ohfevu

4 Filip Slanina Méreni veliCin létajiciho disku

5 Ondrej Simek Kalibrace snimac malych posunuti

6 Dan Jalivka Ochranny obvod pro ADC

7 Martina Malinakova Nové metriky charakterizace elektromagnetického
stinéni

8 Sabina Pardovska Experimentalni ndvrh textilni antény pro bezpecnostni
aplikace




Sekce S5 — Automatizace a frizeni systému [119/U51]

Odborna komise

Predseda:  doc. Ing. Libor Pekar, Ph.D. (UTB ve Zliné, FAl)
Clenové:  prof. Ing. Petr Noskievi¢, CSc. (VSB-TU Ostrava, FS)
prof. Ing. Roman Prokop, CSc. (UTB ve Zliné, FAI)
Ing. Pavel Navratil, Ph.D. (UTB ve Zliné, FAI)
Ing. Jan Gebauer, Ph.D. (VSB-TU Ostrava, FS)

Soutézni prace

1 Bahdan Maklakou Webova aplikace pro ladéni PID/PD/PI regulatord
pomoci klasickych metod a genetického algoritmu

2 Samuel Dokladal Navrh fizeni autonomniho mini-dronu

3 Jan Béhavy Vyvoj autonomniho fizeni vozidla v simulovaném
prostredi

4  Patrik Davoine VyuZiti strojového vidéni pfi polohovani vyrobku

5 Jan Novak Autonomni dron fizeny prostrednictvim Unreal
Engine s vyuzitim HTC tracker(

6 Rostislav Flores Rizeni kyvného pneumatického pohonu

7 Tomas Tkacik Principy vyvoje distribuovanych fidicich systému a

nasazeni v laboratornich podminkach univerzity

8 Jakub Ludik Implementace fizeni rGznych typd motor(i na
platformé Arduino s praktickymi aplikacemi




Sekce SS -

Tvurci ¢innost studentu stirednich skol
[118/U51]

Odborna komise

Predseda:

Clenové:

doc. Ing. Zdenka Prokopova, CSc. (UTB ve Zliné, FAIl)
Ing. Pavel Celovsky (VSB-TU Ostrava, FS)

Pavel Skodacek (Chropyriska strojirna)
Ing. Jan Pil&ik (SSIER RoZnov pod Radho$tém)

Ing. Marcela Miklu$ova (SPS Prerov)

Soutézni prace

1

10

Marek Sedivy
Jakub Strachon

Jakub Farnik,
Lukas Gavel

Tomas Tinka
Jana Bockova
Tomas Rehdnek,

Adam Gargulak,
Lukas Nedbal

Daniel Mahdak

Milan Severa

Tomas Leide

Vaclav Holcak

Tocna pro méreni antén a radarové odrazné plochy
Chytré vyuziti solarni energie

ParadaSat - skolni satelit

Vyrobnik filamentu z PET lahvi
Vyvoj webové aplikace pro planovani cest

F1 Race Platform

Aeria One: Vyvoj operacniho systému AeOS a
komplexni produktovy design smartphonu

Navrh logiky a feseni fizeni tridicky vyrobkd podle
vysky

Cesta pro Rudy Kvét (2D animace)

Firemni pocitacova sit




